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SUMMARY


In this work, the path loss of High Frequency, HF (5, 10, 15 MHz) radar signal is examined with Moving Window Finite Difference Time Domain method in two-dimensional Cartesian coordinates.   The type of source is Gaussian pulse which is generated from antenna. The problem space is terminated with Mur type Absorbing Boundary Condition. This thesis is examined in two different steps. In the first step transmitter antenna is located in the land and the receiver antenna is located on the sea (bistatic). Second step transmitter and receiver antennas are located at the same position (monostatic). In the first step, analysis is made for three parameters (HP-ZUSF window size, frequency of pulse, grid step) and making decision about window size which is planning to use in the second step. In the second step, the window size is fixed between antenna and island, and then is expanded on the island, finally when the interaction finished window turn back with fixed size. The data that produce from path loss calculation is compared with the standard Finite Difference Time Domain method and good agreement is observed.
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ÖZET


Bu çalışmada Hareketli Pencere Zaman Uzayında Sonlu Farklar, yöntemi ile Yüksek Frekans bandında (, ,  ) deniz radar sinyalindeki yol kaybı iki boyutlu Kartezyen koordinatlarda incelenmiştir. Kaynak olarak ince anten tarafından Gauss darbesi basılmıştır. Problem uzayını sonlandırmak için Mur türü Soğurucu Sınır Koşulu kullanılmıştır. Bu tezde, birinci aşamada verici anten karada konumlandırılırken alıcı anten deniz üzerinde konumlandırılmıştır (bistatik). İkinci aşamada ise verici ve alıcı antenler aynı konumda (monostatik) konumlandırıldığı durum incelenmiştir. Birinci aşamada üç parametre için (hareketli pencere boyutu, yayılım frekansı ve ızgaralama adımı) analizler yapılmış ve ikinci aşamada kullanılacak pencere boyutuna karar verilmiştir. İkinci aşamada antenden adaya kadar pencere boyutu sabit tutulmuş, ada üzerinde pencere boyutu genişletilmiş ve etkileşim tamamlandıktan sonra pencere boyutu sabit olarak geri hareket ettirilmiştir. Yapılan yol kaybı hesaplarında elde edilen veriler Standart Zaman Uzayında Sonlu Farklar yöntemi ile karşılaştırılmış ve tutarlı olduğu gözlenmiştir.
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